
Happy Birthday 

LEOSPHERE! 
 

Four years already of strong 
efforts, passion and commit‐
ment to promote  lidar tech‐
nology    in  Research  and  In‐
dustry.  The  revolution  is  on 
its way. People can now see 
the  invisible,  both  during 
daytime and at night.  It has 
brought  forth  new  applica‐
tions and new ways of think‐
ing. Many improvements are 

also being seen  in the Wind En‐
ergy market with the first use of 
this “magic” tool. 

Our  small  EZLIDARs  are  being 
used  everywhere,  under  all 
types of weather conditions, in a 
plane,  in  a  balloon,  under‐
ground...  

EZLIDARs  are  now  present  on 
every  continent,    and  promote 
worldwide by our  distributors.  

We will  continue  to pursue our 
innovation  efforts  to  enhance 
the capabilities of your systems.  

E D I T O  

In March  Brent  Holben,  di‐
rector  of  Aerosol  Robotic 
Network  (AERONET)  at 
NASA/GSFC,  visited  our 

premises  in  France  and  at‐
tended a  live demonstration 
of  EZ  lidar  instrument  and 
formally  define  the  term  of 

collaboration  with  Leo‐
sphere  for  the  coming 
“TIGER Z” campaign that will 
take  place  in  India 
(Leosphere) from May 5th to 
June 30th, 2008. During this 
campaign,   12   sun ‐
photometers,  ground  based 
EZLIDAR  and  CALIPSO  (The 
Cloud‐Aerosol  Lidar  and  In‐
frared  Pathfinder  Satellite 
Observation)  will  be  in‐
volved  to  measure  aerosol 
microphysical  and  optical 
properties  in  the Gange ba‐
sin.  

Furthermore,  the  EZ  LIDAR 
instrument will be deployed 
in  Kanpur  under  the 
CALIPSO  track   and will vali‐

date  space  borne  instru‐
ments. 
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• EZ  LIDAR  will  be  de‐
ployed  in  India  in  the 
framework of the TIGER‐
Z campaign 

• EZ  LIDAR  was  used  n  a 
subway  rail  station  to  
track pollutants 

• Deutsche  Windguard 
tested  Winducbe™  per‐
formances  

• EZ  LIDAR    performed  
test flights in England 

 

Thank  you  for  contributing 
to  the  success  of  atmos‐
pheric Lidar technology. 
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E Z L I D A R ™  I N  A E R O N E T  T I G E R - Z  C A M P A I G N  

http://aeronet.gsfc.nasa.gov/�
http://tigerz.gsfc.nasa.gov/ground_inst.html�


In order  to better  charac‐
terize  the dynamical proc‐
esses  driving  the  aerosol 
distribution  in  its  subway 
network,  the    Réseau 
Agrée  Transport  Parisien 
(RATP)  in  Paris,  France 
performed  two  experi‐
ments  the   Nation  station 
using  the  EZ  AEROSOL 
LIDAR™  system,  devel‐
oped  by    LEOSPHERE  in 
partnership with  the  LSCE 
laboratory  (CEA  and 
CNRS).  The  performances 
of  this  system  have  en‐

abled  to  qualitatively  sur‐
vey  the  aerosol  spatial 
distribution along  the 225 
m  of  the  platform  and 
within  the  tunnel  up  to 
360  m.  It  has  made  evi‐
dent  the  variability of  the 
aerosol  load  along  the 
platform  during  some 
events,  with  high  spatial 
(1.5m) and time resolution 
(between  1s  to  1mn).  
Such  continuous monitor‐
ing of the aerosol dynamic 
highlights  the  relative  in‐
fluences  of particle  resus‐

pension, dispersion by the 
security  ventilation  sys‐
tems,  and  inputs  from  
outdoor  environment. 
These  results  could  even‐
tually  lead  to  modeling 
tools able to better assess 
the exposure of both RATP 
users  and  employees  ac‐
cording  to  their  location 
and  length of their stay  in 
the station. Abstract 

E Z L I D A R ™  T R A C K I N G  S U B W A Y  P O L L U T I O N  

F L Y I N G  E Z L I D A R ™   

EZ ALS300 lidar flew on an 
unpressured  plane  of  the 
National  Environmental 
Research  Council    up  to 
4km  high    to  perform 
some measurement  tests. 
The  Research  Council  is 
currently  discussing  the  
possibility  of  a  measure‐
ment campaign in Chile. 

• continuous 
monitoring of the 
aerosol dynamic  
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ALS Lidar Measurements at RER A railway 
station Nation 

ALS flight tests  EZ Lidar firing from the plane 

• Continuous monitoring 
of the aerosol 
variability  
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E Z L I D A R ™  F O R  L I D A R  N E T W O R K S  

During 
Decem‐
ber 
2007,  an 
innova‐
tive  ex‐

periment  was  conducted 
at  the  Risoe  facility  at 
Hovsore,  DK,  with  four 
Windcube  lidars  simulta‐
neously  operating  at  the 
same  time  and    place. 
Three of them were cross‐
ing  their beams close  to a 
3D  sonic  anemometer  at 

80  m  height  while  the 
fourth was measuring  the 
wind  independently  in 
conical  scan  mode.  Wind 
time  series  have  been 
compared  together  and 
with  sonic  anemometer 
data.  The  goal  was  to 
compare  lidar  volume 
averaged  wind  measure‐
ment with point measure‐
ment  reference  sensors 
and  to  demonstrate  the 
feasibility  of  performing 
3D  turbulence  measure‐
ments with lidars. A paper 
on the first analysis will be 

presented  during  the  IS‐
ARS conference, next June 
in Risoe/Roskilde,DK. 

Windcube™  lidar  instru‐

ment  has  been  tested 
against  conventional wind 
measurements with mast‐

mounted  cup  anemome‐
ters of 98.7m by Deutsche 
WindGuard  GmbH,  a  dy‐
namically  growing  com‐
pany  that  offers  solutions 
in wind  energy with  over 
20‐years  of  tested  rele‐
vant experience  .   A wind 
turbine  power  curve  test 
was also performed by the 
application  of  the  Wind‐
cube™.  

T H E  M U S K E T E E R  I N  D E N M A R K  

W I N D G U A R D  V A L I D A T E S  W I N C U B E T M  

October 2006.  The results 
of the ARM/SGP campaign 
bring the evidence that EZ 
retrieved data are compa‐
rable  to  those  of  RL  and 
MPL  Lidar  instruments. 
Outdoor  and  unattended 
use  capabilities  of  the  EZ 
LIDAR,  added  to  its  per‐
formances  makes  this  in‐
strument  a  good  candi‐
date to be deployed in the 
growing  global  aerosol 
and cloud monitoring net‐
works. Abstract 

ARM SGP Newsletter We assessed the perform‐
ances  of  the  EZ  LIDAR™ 
instrument with  regard  to 
those of Micro Pulse Lidar 
(MPL)  type  4  and  Raman 
Lidar (RL), deployed at the 

ARM  site  in  Southern 
Great Plains, Oklahoma  in 
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• Correlation 
Windcube—Mast  
0.999 

• 3D Turbulence 
measurements 

• EZ Lidar 
comparable with 
NASA MPL Lidar 

• EZ Lidar full 
overlap at 150m 

Correlation with anemometer 
mast (black) and wind turbine 
power curve (red) 
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Sales News 

Ecotronics, our distributor  in the USA for Atmospheric Research 
segment, has sold  its  first unit  to NASA  / MPLnet group  led by 
Judd Welton.  

The  second  serie  of Windcube™    is  launched:  two  units  have 
been delivered in March 2008; the other  units will be delivered 
during the end of the first semester of 2008: 

SIEMENS: Power curve verification 

3E: Commercial onshore and offshore wind studies 

You will be able to meet Leo‐
sphere’s  team  during  the 
upcoming events: 

AWEA,  Wind  Power    Hous‐
ton, TX, USA 1‐4  June, booth 
1559 

A G E N D A  

If you would like to receive each EZ LidarTM news publication please send a request  to newsletter@leosphere.fr, with the term 
“subscribe” in the subject of your e‐mail. 

 

If you do not  want  to receive this newsletter anymore. Please inform us in newsletter@leosphere.fr, with the term “unsubscribe” in 
the subject of your e‐mail. 

S A L E S  N E W S  A N D  A T T E N D E D  E V E N T S  

Attended Events 

MAESTRO LIDAR 

EWEC  Conference  Bruxelles,  Belgium,  April  2008.   During  the 
opening ceremony a Windcube coupled with  the Decap organ, 
generated  music  based  on  the  wind  energy  characteristics 
above Bruxelles.  The Decap organ disposes of a recently devel‐
oped technology allowing a perfect numerical control of the air 
pressure  inside  the  various  organ  pipes.  It was  developed  by 
Tony and Frank Decap.  In the musical composition, Walter Hus 
has  created  an  artistic  communication using  these  two princi‐
ples of wind‐control. The event was a real happening with  lots 
of people attending. 

Leosphere booth at AMS 08, USA Thanks to many 
visitors of our stand! 
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AOGS, Busan, Korea, 16‐20 
June 

ILRC, Boulder, CO, USA, 23
‐27 June. 

ISARS,  Roskild, Denmark,  23‐
25 June 

HUSUM  Wind  Energy, 
Husum,  Germany,  9‐13  Sep‐
tember 

Windcube™  coupled with the DECAP organ 

 

 

 

 

 

ICCP, Cancun, Mexico, 

7‐11 July 
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Coordinators 
Chief scientist  Laurent Sauvage  +33 1 6935 8821  lsauvage@leosphere.fr 

Technical manager  Jean Pierre Cariou  +33 1 6935 8711  jpcariou@leosphere.fr 

Scientific experts 

Air quality  Benjamin Guinot  +86 10 6871 7284  bguinot@leosphere.fr 

Cloud and dynamics 

Aerosol transport 
Laurent Sauvage  +33 1 6935 8821  lsauvage@leosphere.fr 

 Sales & Marketing 

Marketing and sales  Nicolas Deve  +33 1 6935 8819  sales@leosphere.fr 

Technical Support 

Product engineer  Sebastien Dubois  +33 1 6935 8726  sdubois@leosphere.fr 

RETURN ON INNOVATION  

Leosphere is 100% specialized in LIDAR (laser
‐radar)  manufacturing  for  remote  atmos‐
pheric observations.  Its  corporate mission  is 
to provide clients with a high‐end and differ‐
entiated  range  of  products  and  services 
based  upon  3  dimensions  :  The  EZ  LIDARTM 
concept, a strong atmospheric sciences back‐
ground and, an exclusive dual range of aero‐
sol LIDAR and wind LIDAR systems. 

Leosphere controls the entire chain of know
‐how that guarantees that the performances 
and features of  its final products will match 
the  users  initial  expectations:  from  atmos‐
pheric  research,  optoelectronics  develop‐
ment, and data  treatment,  to  industrial  so‐
lutions design and assembly. 

HEAD OFFICE 

Leosphere SAS 
Bâtiment 503         Tel  +33 (0)169358856 
Centre scientifique d'Orsay    Fax +33 (0)169358711 
Plateau du Moulon France     sales@leosphere.fr 

SALES 

France  

Leosphere           sales@leosphere.fr 

Germany GWU‐Umwelttechnik GmbH   
GWU‐Lasertechnik Vertriebsges.mbH      T +49 (0) 2235955 220  
Talstr. 3 D‐50374 Erftstadt Germany      ludwig.warner@gwu‐group.de 
 
China EVERISE  
9F Guo Xing Tower  NO. 22 Shou Ti Nan Lu     T +86 (0)1088356038 
Beijing  China 100044        guojingwei@everisetech.com 
 
Korea  K‐Weather 
2 Guro gong Guro go        T +82 23602002 
Seoul, Korea          jhbae@kweather.co.kr 
 
Japan EKO 
Sasazuka Center Bldg. 2‐1‐6,        T  +81 35352‐2913  
Sasazuka Shibuya‐ku,         
Tokyo 151‐0073, Japan         sakamoto@eko.co.jp  
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